/*

 Uitlezen PWM signaal van Futaba ontvanger FP-R118F

 met 7 kanalen

 Ontvanger wordt aangesloten op pin 2

 LED wordt aan en uitgezet op pin 13

 SERVO wordt aangesloten op pin 44

*/

#include <Servo.h>

#define kanaalnr 8


// Aantal kanalen van ontvanger

Servo myservo;



// maak een servo variabele

int pos = 0;



// variabele voor de servo positie

int value[kanaalnr];

void setup()

{

 Serial.begin(57600);


// Serial

  pinMode(2, INPUT);


// Pin 2 PPM signaal voor ontvanger

  pinMode(13, OUTPUT);


// Pin 13 voor led

 myservo.attach(44);


// Pin 44 voor servo PWM

}

void loop()

{

 while(pulseln(2, LOW) < 5000){}
// Wacht op het begin van het Frame

 for(int x=0; x<=kanaalnr-1; x++)
// Loop om alle kanalen te lezen

    {

     value[x]=pulseln(2, LOW);

// Lees alle kanalen

    }

 for(int x=0; x<=kanaalnr-1; x++)
// Loop om alle kanalen te printen op scherm

    {

     Serial.print(value[x]);

// Print waarde

     Serial.print(" ");

    }

 Serial.println("");


// Nieuwe regel

 digitalWrite(13, HIGH);

// LED aan

 delay(100);



// wacht

 digitalWrite(13, LOW);


// LED uit

 delay(100);



// wacht

 pos = value[1] ;


// lees waarde van zender kanaal 1

 pos = map(pos,500,1500,0,179);

// omzetten kanaalbreedte naar servo waarde tussen 0 en 180

 myservo.write(pos);


// zet servo op waarde van kanaal 1

 delay(15);



// wacht tot servo op zijn positie is

}
